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MI Cesky metrologicky institut

Certifikat o schvaleni typu méridla

¢. 0111-CS-C019-23
Cesky metrologicky institut podle zakona o metrologii & 505/1990 Sb. ve zn&ni pozdéjsich predpisii

schvaluje

silni¢ni rychlomér
typ UnicamSPEED-R2

pfi dodrZeni technickych udaji a podminek, uvedenych v ptiloze tohoto certifikatu.

Znacka schvaleni typu: TCM 162/ 23 -5938

Zadatel: CAMEA Technology, a.s.
Karasek 2290/1m
621 00 Brno
Ceska republika
IC: 06230831

Vyrobce: CAMEA, spol. s r.o.
Ceska republika

Platnost do: 8. Fijna 2033

Pouceni o odvolani

Proti tomuto certifikatu Ize do 15 dnii od jeho doru&eni podat u Ceského metrologického institutu odvolani
k Utadu pro technickou normalizaci, metrologii a statni zkuSebnictvi.

Popis méridla

Zakladni charakteristiky, schvalené podminky, specidlni podminky, vysledky ptezkouseni doplnéné o
popisy néakresy a schémata, ureni mist pro umisténi Gfednich znagek jsou dany v protokolu o technické
zkousce, ktery je nedilnou soudasti tohoto certifikatu. Certifikat ma celkem 10 stran.

Ing. FrantiSek Stanék, PhD.
Bmo, 9. fijna 2023 odborny feditel pro legalni metrologii
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Protokol o technické zkousce

1 Popis méridla

Rychlomér je zalozen na principu radaru s méfenim radialni rychlosti vozidla, méfenim vzdalenosti a uhlu
polohy vozidla pomoci LFMCW a FSK modula&niho principu.

Dle dané mistni situace je po prijjezdu vozidla mistem mé&feni vyhodnocena jeho rychlost uréen jizdni
pruh a pofizen jeden nebo vice dokumenta¢nich snimki. Na hlavnim dokumenta&nim snimku jsou pak
zobrazeny potfebné tdaje jako misto, Eas, zméfena rychlost, dovolena rychlost, smér jizdy, jizdni pruh a
podobné. Snimek miZe byt rovnéz doplnén o pomocné udaje jako napt. souradnice WGS84 a jiné.

Rychlomér pracuje zcela automaticky, pouze nékteré parametry méfeni lze dalkové ovladat a nastavovat.
Jedna se o tyto parametry: zapnuti/vypnuti méfeni, nastaveni aktudlni maximalni dovolené rychlosti,
hodnoty rychlosti klasifikované jako piestupek.

Vlastni méfeni v3ak probiha zcela bezobsluzné a nelze jej ovladacimi prvky nikterak ovlivnit.
Technickymi prostfedky a softwarovym zpracovanim jsou vytvofeny podminky, aby nemohlo dojit
k po3kozeni fidice, tim, Ze by byla naméfena rychlosti vys3i, nez kterou ve skutenosti jel. Konstrukce
systému, vnitini logika méficiho procesu a ochranna opatfeni také zajist'uji, Ze pokud je rychlomér pouzit
v souladu s provozni dokumentaci, nemiize byt indikovana rychlost p¥ipsana jinému vozidlu.

Rychlost vozidel miize byt méfena na kratkém tseku nebo miiZe byt prodlouZena az na cca 100 m.
V tomto reZimu je vystupem rychloméru priméma rychlost na daném del3im tseku.
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Obr. 1 Méfeni okamzité rychlosti (na kratkém useku)

Obr. 2 Méfeni primérné rychlosti (na delsim tseku)

Rychlomér je konstruovan pro trvalé pouzivani v kteroukoli ro¢ni i denni dobu. Rychlomér je pro potieby
dokumentace prestupkii vybaven kamerovym systémem, ktery miiZe byt pro p¥ipad sniZené viditelnosti
vybaven osvétlovaci jednotkou.

Kamery a radarové senzory mohou sledovat vozidla piijizd&jici (detekce predni registraéni znagky) nebo
vozidla odjizd&jici (detekce zadni registra&ni znacky).

Rychlomér sestava z alespoii jednoho radarového senzoru XS-SMR, umisténého na libovolné dostatedné
pevné konstrukci (napf. sloup, dopravni portal, most), inteligentni kamery UC-SCA, ktera slouzi k
pofizovéni snimki vozidel a jejich registra¢nich znagek a dale veskerym vypo&tiim potfebnym k stanoveni
rychlosti a tvorbé pfestupkovych dokument.

Zéakladni sestava komponent rychloméru je viditelna na Obr. 3. Sestava se sklada alespoii z t&chto
komponent:

* Alespoii jedna inteligentni kamerova a vyhodnocovaci jednotka UC-SCA.

* Alespofi jedna radarova jednotka XS-SMR. XS-SMR — miZe obsahovat jeden z nasledujicich
typt senzort:
o UMRR-0A — Type 29

o UMRR-0C - Type 42
o UMRR-11 - Type 44 (45)
o UMRR-12 — Type 48
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* Propojovaci skiifika UC-JB, jejiz soudasti mohou byt také jednotky interface s dal$imi
pomocnymi zafizenimi, ¢i pfevodniky komunika¢nich médii.

* Voliteln¢ detailova kamera UC-D2.
* Voliteln¢ pfijimac satelitniho ¢asu UC-STU.

* Voliteln¢ doplitkové prehledové kamery UC-OVC. Volitelnou soudasti mize byt jedna nebo vice
prehledovych kamer UC-OVC.

Volitelnym pfisluSenstvim mize byt osvétlovaci jednotka UC-IRU nebo UC-IRF. Souéasti instalace
mohou byt také jednotky interface s dal§imi pomocnymi zatizenimi, &i pievodniky komunikaénich médii.

UC-SCA
XS-SMR | ‘/’;

Obr. 3 Priklad minimalniho uspofadani

Obr. 4 Priklad bézného uspofadani

Obr. 5 Priklad obousmérného vicepruhového uspofadani

Zakladni variantou rychloméru je pevna montaZ bez moZnosti pfenaSeni &asti rychloméru na jinou
lokalitu.
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Obr. 6 Inteligentni Kamera UC-SCA

Obr. 7 Drzak kamery mechanicky zabratiujici ziméné kamer (modfe je oznageno misto pro zajistovaci
znacku vyrobce)

Obr. 8 Drzak kamery vetné radarového senzoru mechanicky zabrafiujici ziméné kamer a senzoru
(modfe je oznaceno misto pro zajistovaci znacku vyrobce)
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Obr. 9 Radarové jednotka XS-SMR s pienositelnou &asti drzéku, nahote spojen s/dole oddélen od fixni
¢asti drzaku

Obr. 10 Radarovy senzor XS-SMR s délitelnym drzdkem (modfe jsou oznadena mista pro zajistovaci
znacky vyrobce)
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Obr. 11 Radarovy senzor XS-SMR s nedélitelnym drzikem (modfe je oznageno misto pro zajistovaci
znacku vyrobce)

Obr. 12 Propojovaci skiiit UC-JB



TCM 162/23 - 5938 7/10

eoverene

Registra¢ni

znatka RZ ] Zakryti
» spolujezdce

Potadové

¢islo

dokumentu

Vyrobni &islo

rychloméru - Zmétend

/ rychlost v

Soufadnice

GNSS \ |

Typ rychloméru _— £

Max. dovolena
rychlost vmax,

Pro rizné
kategorie vozidel,
pokud se li§i

(:Zasové znaCka dle
CSN EN ISO 8601 Nazev mista

Zkratka nazvu

mista Urceni sméru jizdy

Obr. 13 Hlavni dokumenta¢ni snimek vozidla v rezimu mé&feni okamZité rychlosti (na kratkém useku)
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Obr. 14 Hlavni dokumenta¢ni snimek vozidla v rezimu mé&feni priimémé rychlosti (na del3im tuseku)

Vystupem méfeni je piestupkovy dokument generovany modulem XMessViolator. Jednd se
o elektronicky dokument obsahujici snimek vozidla v&etné identifikace mista, ¢asového razitka,
nameéfené rychlosti s jednotkou, maximalni dovolené rychlosti jednotkou, sméru jizdy, jizdniho pruhu,
oznaceni rychloméru a jeho vyrobniho ¢&isla (Obr. 13 a Obr. 14).

Hlavni dokumenta¢ni snimek méfeného vozidla miZe byt doplnén o sekvenéni snimky, snimky vozidla
v Case méfeni, detail registratni znacky, detail obliceje FidiGe, pfehledovym snimkem &i videem. Nékteré
¢asti snimku mohou byt zakryty.

Prestupkové dokumenty jsou chranény elektronickym podpisem metodou SHA512 + RSA 2048. Jsou
uloZeny na datovém médiu umisténém v rychloméru. Odtud jsou nasledn& pienaSeny na servery
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shromazd'ujici a zpracovavajici data pomoci zabezpeeného SFTP nebo HTTPS pienosu.

Pfi nacitani dokumentu aplikaci UnicamPen je provadéna kontrola elektronického podpisu. V p¥ipads, ze
Jje detekovana chyba v integrité prestupku &i pfi naditani dojde k jiné chybé, je aplikaci zobrazeno
pfislusné chybové hlaseni.

2 Software

Software rychloméru UnicamSPEED-R2 je zaloZen na opera¢ni systému Linux OpenSuse 64bit, ktery je
nainstalovan na vestavéném pocitaci v ramci kamerové jednotky UC-SCA. Software se sklada ze zakladni
— legalné relevantni ¢asti a Casti pomocné, legalné nerelevantni. Pomocny software miize ale nemusi byt
instalovan.

Jednotlivé softwarové moduly jsou chranény kontrolnim soudtem, pri¢emz ovéfeni kontrolniho souétu
probiha pfi spusténi aplikace. Pokud se kontrolni souéty neshoduji, dany modul neni naéten do paméti a
nemiZe vykondavat svoji funkci, takze ¢innost aplikace neni mozna.

Legdln€ relevantni parametry jsou chranény kontrolnim souctem. Jejich zmény jsou logovany do
aplika¢niho logu piesouvaného do archivu servisni organizace a zaroveti do specidlniho logu, ktery neni
ze zafizeni odstrafiovan. Kontrolni souéty jsou ovéfovany pfi startu daného modulu a v pfipadé neshody
Jje méfeni zablokovano.

Program Xerxes je zdkladnim programovym vybaveni rychloméru a je spoustén aplikaci XerxesSCA. Je
to moduléarni program a jeho funkce je zavisla na konfiguraci. Konfigurace aplikace, jakou jsou napf.
limity rychlosti, tolerance apod., je zapsana v souborech ve forméatu XML s koncovkou .xcfg.

Program Xerxes zajist'uje nasledujici legalné relevantni funkce:

e Obsluha kamery a pfijem obrazu. Zpracovani obrazu, detekce vozidel na zikladé registraéni
znacky.

Piijem a zpracovani dat z radarového senzoru.

Detekce a ¢teni registracnich znadek vozidel — ANPR.

Zéapis a Cteni snimkd detekovanych vozidel na a z disku.

Slouc€eni dat z radarového senzoru a kamer zachycujicich projizd&jici vozidla.

Urceni, zda u daného vozidla bude vytvaren pfestupkovy dokument.

Vytvéieni prestupkového dokumentu *.offence/ *.xml* a jeho elektronické podepisovani.

Jednotlivé legdlné relevantni moduly programu Xerxes a jejich charakteristika:

Spousténi a kontrola integrity ostatnich moduld

XerxesDriver.dll aplilkace Xerxes.

XDevUCCamBase.dll Pfijem obrazu z externich kamer

XDevIPCCAMReceiver.dll Digitalizace obrazu ze senzoru

XDevUMRROA 4], XDevUMRROC.dlI,
XDevUMRRI11.dll, XDevUMRR12.dll

Piijem dat z radarového senzoru

XProcDetector.dll, XMessDetector.dll Detekce projizdéjicich vozidel

XProcUMRR.dll Zpracovani radarovych dat, tvorba méfeni vozidel

XMessSpeedR.dll Spotlovam radarovych méfeni s RZ detekovanych
vozidel

XMessViolator.dll Vytvéareni prestupkovych dokumenti

XComChannels2.dll Komunikace mezi aplikacemi

XMessDataPort dll P9skytovam multimedidlnich dat pro tvorbu
prestupku.

XComOffenceUpload.dll Odesilani prestupkt do mista zpracovani

Aplikace Xerxes je zabezpedena elektronickym podpisem authenticode RSA 2048 SHA256.

Soucasti rychloméru je i aplikace UnicamPEN, ktera slouzi pro prohliZeni pfestupkii na vyhodnocovacim
pracovisti. Tato aplikace zaroveii provadi kontrolu integrity piestupkovych dokumenti.
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Kontrolni soucty jednotlivych aplikaci a moduld jsou uvedeny v nasledujici tabulce.

Aplikace Verze | Modul Kontrolni soucet
UnicamPEN 7.86 UnicamPEN.exe 73F33BB83DDF30F751C8EESEFD0537EA6
2E842D565C9CC16153F48DF36EF005C
Xerxes XerxesDriver.dll 03B83F889310ABB69E62554E65B0549EA1
E1BFAD8460FB11FE4EF03774A14A25
Xerxes XProcDetector.dll C7D2CC6233C0779610938B85A612B6133C
59855C65CCE98536C604C4D48C3DOF
Xerxes XMessDataPort.dll | 6596DFC8F231626F4FE45B5B0448EBBB49
80A2CCCDDE3515FC89E533A43FFE32
Xerxes XMessDetector.dll | 2D52C8641586E52E8BDCDF129B6038259
A394ACFBD706E23A3A51DA417C79BEB
Xerxes XMessViolator.dll FB7E30E99BCF0481FE26382F87286468ED
DBES4AEA83D65123796F567E26EE7E
Xerxes XDevIPCCAMRece | E9F61C4337036DE04E15CBA6D093DB548
iver.dll 455EB41762B85SAECA0C7C529AE5A371
Xerxes XDevUMRROC.dIl | BAO34F7E2C9110EE57A503CE7C0OE896D3
7DOFO9FFBBF90CA7DB295326 A4ACB52E
Xerxes XDevUMRROA.dIl | C24780C2176CD547EB3B7148BA70379B2
8903E20E879039946E221905EDB9B73
Xerxes XDevUMRRI11.dll | 9B4827B9E617460BDFBA75489D719224D
F549B88C6FA107CC2C0016F24F47E55
Xerxes XDevUMRR12.dll | 7501ED7E0668A5567F3D251D4C56840D55
FD92B7A5106E491CE1258D383C6E74
Xerxes XMessSpeedR.dll 97EC2CD7E3C344529AA8FD60BODB8CFD
9A8DA49FBB441BA92CD7714F0C3BF3B6
Xerxes XProcUMRR.dl1 33E0B86613BSFAASBECC06A6A004FD2F
0D27EF2FB6379650F67D3CDB0101EODA
Xerxes XDevUCCamBase.d | 666B4E9FCB97AB75B302DD4A91BD038D
11 9B1E380D537034CB81714F0COE57D1DF
Xerxes XComChannels2.dll | 1F3445D47230EA066424EFOEFB2F6D859D
6F96E1277027D1599571C1572BBADS
Xerxes XComOffenceUpl | F531B346FD5A79F78E269D1345478383B2
oad.dll 7784EABE9BE262392D1357AD2206A6

3 Zikladni metrologické charakteristiky

Rozsah méfeni rychlosti 5 km/h az 250 km/h

Nejvétsi dovolené chyby +3 km/ do 100 km/h
+3 % nad 100 km/h

Rozsah provoznich teplot -40 °C az +65 °C

Rozsah skladovacich teplot -40 °C az +70 °C

Jmenovité napajeci napéti 24 V DC

Zpisob startu méfeni automaticky

Zpusob méfeni

stacionarni s mozZnosti zmény méficiho mista
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4 Udaje na méfidle

Hlavni celky a dily silni¢niho rychloméru musi nést identifikadni $titky s témito daji:

typ UnicamSPEED-R2

vyrobni &islo

vyrobce CAMEA, spol.sr. 0.

znacka schvaleni TCM 162/23 - 5938
5 Zkouska

Technické posouzeni bylo provedeno na zékladé Opatieni obecné povahy &. 0111-O0OP-C005-09, kterym
se stanovuji metrologické a technické pozadavky na stanovena méfidla, véetn& metod jejich zkouseni p¥i
schvalovani typu a ovéfovani stanovenych méfidel: ,silni¢ni rychloméry pouzivané pii kontrole
dodrZovani pravidel silni¢niho provozu®. Tento dokument vydal Cesky metrologicky institut s Gi&innosti
od 3. 6. 2010.

Rychlomér typu UnicamSPEED-R2 je schopen plnit funkci silni¢niho rychloméru pouzivaného pfi
kontrole dodrzovani pravidel silni¢niho provozu

6 Ovéreni

Rychlomér se ovéfuje podle opatieni obecné povahy &. 0111-OOP-C005-09. Po Gisp&sné vykonanych
metrologickych zkouskach se vystavi ov&fovaci list.

7 Doba platnosti ovéFeni

Doba platnosti ovéfeni je stanovena pfislusnou vyhlaskou MPO.



