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M-I Cesky metrologicky institut

Certifikat o schvaleni typu méridla
¢ 0111-CS-C007-13

Revize 1
Cesky metrologicky institut podle zakona o metrologii &. 505/1990 Sb. ve znéni pozd&jsich piedpist

schvaluje
vahy pro kontrolni vysokorychlostni vazeni silni¢nich vozidel
typ UnicamWIM

pii dodrZeni technickych daji a podminek, uvedenych v pfiloze tohoto certifikatu.
Tato revize nahrazuje v plném znéni vSechny ptedchozi verze tohoto schvaleni:

Znacka schvaleni typu: TCM 128/11 - 4831

Zadatel: CAMEA, spol. s r.o.
Korenského 25
621 00 Brno
Ceska republika
IC: 60746220

Vyrobce: CAMEA, spol. s r.o.
Ceska republika

Platnost do: 5. kvétna 2021

Pouéeni o odvolani

Proti tomuto certifikatu lze do 15 dni od jeho doru¢eni podat u Ceského metrologického institutu
odvolani k Utadu pro technickou normalizaci, metrologii a statni zkusebnictvi.

Popis méridla

Zakladni charakteristiky, schvalené podminky, specialni podminky. vysledky pfezkouSeni doplnéné o
popisy nakresy a schémata, ur¢eni mist pro umisténi ufednich znacek jsou dany v protokolu o technické
zkousce, ktery je nedilnou soucasti tohoto certifikatu a ma celkem 14 stran.

RNDr. Pavel Klenovsky
Brno, 20. prosince 2016 ‘ generalni feditel CMI
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Protokol o technické zkousce

Ve shodés: Opatienim obecné povahy ¢islo 0111-O0P-C010-15, kterym se stanovuji metrologické
a technické pozadavky na stanovena méfidla, véetné metod zkouseni pro schvaleni typu
a pro ovéfovani stanovenych méfidel: ,,vahy pro kontrolni vysokorychlostni vazeni
silni¢nich vozidel*.

1. Popis méFidla a ucel pouziti

Vahy pro kontrolni vysokorychlostni vazeni silni¢nich vozidel (déle jen méfidlo nebo méfici systém),
typu UnicamWIM. Meéfidlo je uréeno pro méfeni celkové hmotnosti vozidla a zatizeni na napravu
nebo skupinu naprav, popiipadé dal$ich parametri vozidla vyzadovanych zvlastnim predpisem, a to
pfimo za jizdy vozidla na jeho trase.

1.1 Princip ¢innosti

Méfidlo zpracovava signaly ze snimacl zatizeni zabudovanych ve vozovce v misté méfeni.
Fyzikalnim principem je pievod sily, kterou ptsobi kolo vozidla na snima¢, na elektricky naboj Q a
nasledny prenos naboje do zafizeni a jeho prevod na elektricky signal. Zména elektrického napéti
Au(t) piimo odpovida zmeéné sily AF (t) plisobici na snimac zatiZeni.

Méfidlo tvori automaticky méfici systém. Jeho slozeni je schematicky znazornéno na obr. 1 nize a
jednotliveé konstrukéni prvky jsou popsany v bodé 2.

2. Slozeni méridla — méFiciho systému

- Snimace zatizeni instalované ve vozovce

- Zatizeni pro rozliseni vozidel

- Meérici jednotka — jednotka pro sbér, digitalizaci a zpracovani dat
- Zafizeni pro optickou identifikaci vozidel

- Obrazova dokumentaéni jednotka

- Vyhodnocovaci jednotka

- Softwarové vybaveni

- Zaznamové zafizeni

- Rozhrani pro pomocna zatizeni
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Rozhrani pro

pomocna
zafizeni -
Vyhodnocovaci jednotka Zaznamové zafFizeni
e Zpracovani dat z méfici jednotky > (pamétové médium
e Tvorba v¥stupniho dokumentu s vystupnimi dokumenty)
y
Obrazova
dokumentaéni
jednotka |  MEfici jednotka -
i (UnicamWL)
y Zabezpeteny pienos dat
A e Databaze

—Q e Vzdalené zobrazovaci
-~ pracovisté
—:. &- e Tiskaci zaFizeni

A [l e Dalsi funkce pozadované

|El

: :. ﬂ i zékaznikem

Zafizeni pro optickou Snimace zatiZeni

; ; . . Snimace pro rozlideni
identifikaci vozidel i : :
instalované ve vaidel
VOzZOvee
Obr. 1

2.1. Snimace zatizeni
V meéficim systému jsou pouzity piezoelektrické snimace zatizeni (v konstrukéni dokumentaci mohou
byt oznaceny jako senzory nebo prahy) vyrobce Kistler typové fady LINEAS:

Model Typ Vyrobce
LINEAS 9195... KISTLER Instrumente AG, Eulachstrasse 22, Postfach, CH-8408
Winterthur

Méfici systém sestdva ze dvou nebo tii fad (dvojic) snimacéi zatizeni umisténych za sebou v jizdnim
pruhu vozovky. Systém umoziuje pouziti riznych konfiguraci snimacl zatizeni se samostatnym
nastavenim, moznosti samostatné kalibrace a vyhodnocovacimi algoritmy. Méfici systém muize bud’to
vyuzit v rdmei celku (tfi kompletnich fad snimaci zatiZzeni) pouze urcitou konfiguraci nebo miize byt
konstruovan a instalovan piimo jako uréitd konfigurace.

2.1.1 Mérici konfigurace snimacu zatiZzeni

Jsou mozné tfi méfici konfigurace snimacli zatizeni podle schémat uvedenych na obr. 2 nize,
respektive algoritmus mize vyuzit vstupni signaly podle pouzité konfigurace. Mozné konfigurace
snimacu jsou uvedeny na obr.2. Vzajemné poloha snimaci zatizeni a snimact pro rozliseni vozidel se
muze lisit.
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2.2 Zarizeni pro rozlideni vozidel

Zatizeni pro rozliSeni vozidel tvofi dvojice indukénich smyéek umisténych ve sméru pohybu vazeného
vozidla (patrno ze schémat konfiguraci vy$e). Zafizeni slouzi k identifikaci druhu vozidla z hlediska
poctu a konfigurace ndprav — kategorizaci vozidel podle zvlastniho piedpisu pro dopravu.

V pripadé, Ze nebyla zvazena vSechna kola vozidla nebo vozidlo nebylo rozliSeno, zafizeni zamezi
zaznamu hmotnosti a tisku nebo je na zdznamu z méfeni a/nebo tisku tato skute¢nost jasné vyznacena
— na obrazovém dokumentu je vyznacen napis ,,Metrologicky neovéfeno™. Vzor takového obrazového
dokumentu je uveden na obr. 4 niZe.

Indukéni smyéka piedstavuje indukénost v LC oscilaénim obvodu jednotky UnicamWL. Smycka je
tvofena 2 az 4 zavity 50 az 100 mm pod povrchem vozovky. Pfitomnost vozidla nad indukéni
smyckou zpusobi zménu induké&nosti této civky a tim zménu frekvence oscilaci, kterd je méfena
jednotkou UnicamWL. Schématické znazornéni je uvedeno na Obr. 3 niZe.

2m - 10m
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Obr. 3
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2.3 Méfeni rychlosti vaZzenych vozidel

Rychlost vazeného vozidla je méfena na zakladé posloupnosti casovych odezev snimacii zatiZzeni a
kontrolovana pomoci dvojice indukénich smyéek (viz bod 2.2). Rychlost vozidla je zaznamenana jako
sou¢ast zaznamu o vazeni vozidla v km/h. V piipadé, ze rychlost vazeného vozidla je mimo rozsah
pracovnich rychlosti nebo doslo k pfilisné akceleraci vozidla v misté méfeni, neni proveden zaznam o
vazeni nebo je tato skute¢nost vyznacena na zdznamu o vazeni vozidla a na obrazovém dokumentu je
vyznacen napis ,,Metrologicky neovéieno™. Vzor takového obrazového dokumentu je uveden na obr. 5
nize. Chyba indikované pracovni rychlosti < 2 km/h.

Obr. 5 Priklad vyrazeného (metrologicky neovéireného) méveni ' ;{i_
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2.4 MéFici jednotka - jednotka pro sbér, zpracovani a digitalizaci dat

V méficim systému je pouzita jednotka typu UnicamWL, ktera slouzi jako generator kmitd
v indukénich smyc¢kach (zarizeni pro rozliSeni vozidel) a prevodnik zmény frekvence oscilaci do
digitalni podoby. Souéasti méfici jednotky je nabojovy zesilovac s digitalizaci. K jednotce je mozné
pripojit az 8 induk&nich smycek a az 18 snimacl zatizeni a mérit tak hmotnost aZ ve 4 jizdnich
pruzich. Data z jednotky UnicamWL zpracovava a vyhodnocuje instalovany SW. Kanaly jednotky
UnicamWL jsou v ramci SW voliteln¢ konfigurovatelné a duplikovatelné. Data z jednotlivych kanali
jednotky UnicamWL v ramci SW lze zpracovavat nezavisle na sobé.

Pfi méfeni systém detekuje pfitomnost vozidla, méri dynamické sily na pneumatikach v zavislosti na
¢ase a vypocitava hodnoty celkové hmotnosti a zatiZzeni na napravu anebo skupinu ndprav. Princip
méfeni hmotnosti je prevod zatiZzeni na senzoru hmotnosti na naboj. Pfi méfeni se vyhodnocuje plocha
pod nabojovym pulzem. Pri prijezdu vozidla dochazi k zatizeni snimace a pfevodu hmotnosti na
naboj Q, odezva senzoru je zapornd, dochézi k poklesu néboje. Jednotka UnicamWL vyhodnocuje
plochu pod nabojovym pulzem, velikost plochy je pfimo iméma mérené hmotnosti pii dané rychlosti
vozidla.

Vyhodnocovaci jednotka se sklada z pramyslového poéitate s nainstalovanym SW vyrobce.
Vyhodnocovaci jednotka je spojena s jednotkou UnicamWL a s obrazovou dokumentaéni jednotkou
pomoci rozhrani standardu Ethernet.

2.5 Zatizeni pro optickou identifikaci vozidel

Méfidlo je vybaveno obrazovou dokumentaéni jednotkou, kterda slouzi ke generovani obrazového
dokumentu, ktery zaznamenava situaci pii vazeni s bezpe¢nou identifikaci vazeného vozidla.
Obrazova dokumentaéni jednotka pracuje v automatickém rezimu, nastaveni limitnich hmotnostnich
parametrii pro zadznam obrazového dokumentu je umoznéno aplikaci Wimer. Situace pii vazeni
vozidla je snimana digitalni kamerou. Vystupy tvoii jednotlivé digitalni snimky, které jsou ukladané
do datové paméti. Zpracovani obrazového dokumentuje provadéno pomoci aplikace
UnicamVIOLATOR. Prohlizeni vystupnich dokumentti véetné ovéreni digitalniho podpisu je mozné
napiiklad pomoci specializované aplikace UnicamPEN.

Na jednotlivych snimcich — obrazovych dokumentech jsou v poli pro zobrazeni dat zobrazovany

nasledujici udaje:

- naméfena hodnota hmotnosti s méfici jednotkou

- maximalni dovolena hodnota hmotnosti podle zvlastniho predpisu pro dopravu s méfici
jednotkou

- naméfena hodnota zatizeni na napravu s méfici jednotkou

- maximalni dovolena hodnota zatizeni na napravu podle zvlastniho predpisu pro dopravu
s méfici jednotkou

- naméfena hodnota zatizeni na skupiny naprav s méfici jednotkou

- maximalni dovolena hodnota zatizeni na napravu podle zvlastniho pfedpisu pro dopravu
s méfici jednotkou

- zmerena rychlost vazeného vozidla s méfici jednotkou

- pocet naprav vazencho vozidla

- ¢as (s rozliSenim na sekundy) a datum (den, mésic, rok)

- oznadeni typu méridla

- vyrobni ¢islo méridla

- poradové ¢islo obrazového dokumentu

- oznaceni mista méfeni

- dodatecny popis snimku

Obrazové informace a informace o naméfenych hodnotich jsou nedélitelné slou¢eny do jednoho
datového souboru a jsou integrovany do pixelové struktury digitdlniho snimku. Autenticita celkového
datového souboru digitalniho snimku je jednoznaéné zjistitelna kédovanim (identifikacnim Cislem
obrazového dokumentu). Datovy soubor je proti poruseni zajistén digitalni znackou (podpisem). Vzor
obrazového dokumentu s popisem je uveden na obr. 6 nize.
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Rezg'::gs:m Popis snimku
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Obr. 6 Vzor a popis obrazového dokumentu

2.6 Softwarové vybaveni

Pouzity software je rozdélen na dvé Casti. Legalni relevantni ¢ast je chranéna proti ndhodnym nebo
umyslnym zménam. Druha ¢ast se mize volné modifikovat. Software je identifikovan nasledovné:
Wimer 2.xxx.034. Prvni &islo (2) oznacuje verzi s oddélenou legalni ¢asti, prvni trojéisli (xxx)
identifikuje verzi, ktera mize podléhat zménam a druhé trojcisli (034) identifikuje verzi oddélené
legalni ¢asti, chranéné proti zménam.

Jakakoliv zména verze SW se projevi zménou cisla verze. Zmény se projevuji v odpovidajicich
¢astech identifikace SW. Zmena legalni Casti se tedy projevuje v druhém trojéisli, zatimco zmeéna
ostatnich ¢asti v prvnim troj¢isli.

Systém provadi pii startu kontrolni soucet pomoci hashe MD5. Kontrolni soucet je provadén zvlast

nad binarnim souborem oddélené legalni ¢asti a zvlast' na binarnim souborem ostatnich &asti aplikace.
Identifikace obou casti aplikace a oba kontrolni soucty jsou dostupné z menu aplikace.

Oddélena legalni ¢ast SW

Verze Binarni soubor Kontrolni soucet (MD5)

034 WIMCore.dll 78c48a9a97aad595ad5e82a7d58124as

Softwarové vybaveni se sklada z nasledujicich ¢asti
e  Wimer — software vah, rozliseni vozidel, méfeni rychlosti a hmotnosti.

e UnicamVIOLATOR - software starajici se o tvorbu a zabezpefeni vystupnich
(pfestupkovych) dokumentu.

Prestupkové dokumenty mohou byt prohlizeny napfiklad specializovanym software UnicamPEN.

Software je urcen pro operacni syst¢ém Windows XP SP1 nebo vyssi. Funkénost software vah mize
byt podminéna navaznosti na dalsi softwarové vybaveni vyrobce.

Legalné vyznamna cast software je ve formé, ktera zajistuje, Ze zmeéna software neni mozna nebo je
automaticky zaznamenana vcetné jeji povahy a prokazatelné zjistitelna (napf. reviznim zaznamem).
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Prostiedky zabezpeceni software pod metrologickou kontrolou méfidel jsou nasledujici:

a)
b)

)
d)

g)
h)

Pristup je dovolen pouze opravnéné osobé pomoci kodu (kli¢ové slovo), které jsou ménitelné.
V paméti méfidla jsou automaticky ukladany vSechny zasahy obsluhy. nebo nadiazeného
fidiciho systému s uvedenim data a Casu zésahu, identifikace opravnéné osoby provadéjici
zasah a druhu zasahu.

Pfi vyCerpani kapacity paméti pro ukladani zaznamG o zéasazich nemuze dojit
k automatickému mazani jakychkoli ulozenych zaznami.

Prislusné zaznamy o zasazich je mozno zpétné vyvolat, a to v Gplném rozsahu zaznamenanych
informaci.

Mazani zaznamt o zasazich neni umoznéno jiné nez opravnéné osobé.

Stahovani software pod metrologickou kontrolou je mozné pouze pfes piislusné chranéné
rozhrani pfipojené k vaham.

K software je pfipojena identifikace verze software, ktera se méni v pfipad¢ jakékoliv zmény
verze software

Funkce, které jsou provadény nebo zahajeny pies softwarové rozhrani musi splnit pozadavky
a podminky dle tohoto pfedpisu.

2.6.1 Identifikace software

Software vah je jednoznaéné identifikovatelny verzi uvedenou v zéhlavi okna grafického rozhrani.
Jakakoliv zména verze software se projevi zménou c¢isla verze. Ukazka zahlavi software vah
s uvedenou verzi je na obr.7 nize.

Identifikace software
a jeho verze [U] Main % Classfication T MoxalO BR-KR-WIM

#a Wimer 2.258.034 = a X

|

| WLcount: 1 ‘
l Lanescount : 1
|

I

Verze a kontrolni
soucet ostatnich ¢asti
aplikace Ny Wimer 2.258

e E=0 . |

About this version:

Wimer MDS checsum OK. ‘

MD5: edaade(75c59a4e61725282 38500048
WiMCore 034 (Metrological verified waeighing SW moduie)
| — WIMCore MD5 checsum OK

Verze a kontrolni
soucet oddélené ;
legalni &asti aplikace | RefreshiPs | pCe2

/ MIDS: 780483535732059550528 2570581 2425

10.0.0.108
192.168.56.1
192.168.6.134

Obr. 7 Identifikace SW a kontrolni sou¢ty dostupné z menu aplikace
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Identifikace software

- verze Wimer 2.xxx.034
Systém provadi pri startu kontrolni soucet pomoci hashe MDS5. Kontrolni soucet je provadén zvIast
nad bindrnim souborem oddélené legalni ¢asti a zvlast’ na bindrnim souborem ostatnich ¢asti aplikace.
Identifikace obou ¢asti aplikace a oba kontrolni souéty jsou dostupné z menu aplikace. Jakakoliv
zména v kontrolnich sou¢tech legalné oddélené &asti ¢i kontrolnich souctech ostatni ¢asti aplikace je
uloZena v zaznamech o zasazich v paméti méfidla.

2.6.2 Ovérovani spravnosti SW verze

Informace o kontrolnim souétu a verzi aplikace je dostupna z menu programu. Pokud dojde ke zméné
SW, je tento stav detekovan a popis zmény uveden jako zaznam v paméti méridla spole¢né s hodnotou
hashe MDS5. Kontrolni soucet je provadén zvlast nad binarnim souborem oddélené legalni ¢asti a
zvlast na binarnim souborem ostatnich ¢asti aplikace. Mazani zdznami o zménach neni umoZznéno
jiné neZ opravnéne osobé.

2.7 Zaznamové zarizeni

Zaznamové zafizeni zaznamenava a uchovava relevantni udaje o méfeni, které jsou uvedeny v ¢l, 2.5.
Data jsou uloZena v paméti vah pro néasledujici operace (indikace, tisk, pfenos dat, soucty atd.) na
pevném disku. UloZend data jsou chranéna proti umyslnym a neimyslnym zménam b&hem procesu

prenaseni a/nebo ukladéni a obsahuji vSechny relevantni informace potiebné k zrekonstruovéani

zabezpecena kdédovym klicem, dale je zajisténa jejich identifikace, integrita a autenticita.
UloZena data mohou byt dale pfedmétem naslednych operaci (indikace, tisk, pfenos. soucty atd.).

2.8 Pomocna zarizeni

K méfidlu mohou byt pfipojeny vnéjSi =zafizeni za piedpokladu, Zze spliuji bod 3.9
OOP ¢. 0111-O0P-C010-15.

Pomocna zafizeni mohou napriklad tvofit:

2.8.1 Tiskaci zaFizeni

M¢éridlo mize byt vybaveno tiskacim zafizenim. Vytisténé dokumenty jsou informativniho charakteru
a jsou jako takové pouze orientatnim zdznamem, nebot' nemohou obsahovat bezpe¢nostni prvky
zajistujici autenticitu.

2.8.2 Zobrazovaci jednotka

Meétidlo muze vyt vybaveno mistni nebo vzdalenou zobrazovaci jednotkou, ktera umoziiuje prohlizeni
a vybavovani pofizenych zaznami o méfeni.

3. Konstrukece méridla

Konstrukce méfidla musi odpovidat dokumentaci vyrobce CAMEA, spol. s r.o.:
~UnicamWIM_20140301 =,

4, Zakladni metrologické a technické charakteristiky

4.1 Vazici rozsah

Min (kg) Max (kg)
ZatiZeni na napravu 1000 2 20000
Hmotnost vozidla 3500 > 48000%)

*) Nebo hodnota stanoveny zvlastnim piedpisem pro dopravu
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4.2 Hodnota dilku
Zatizeni na napravu <20kg
Hmotnost vozidla <50kg

4.3 Nejvétsi dovolené chyby

Nejvétsi dovolena chyba pro hmotnost vozidla stanovenou vazenim za jizdy l <+5% ]

Nejvétsi dovolena chyba pro zatiZeni na niapravu a na skupinu naprav vozidla <+11%
stanovené vaZenim za jizdy

4.4 Rozsah pracovnich rychlosti

4.4.1 Mérici rozsah
3 km/h az 255 km/h

4.4.1.1 Maximalni pFejizdéci rychlost
255km/h

4.4.2 Metrologicky kontrolovany rozsah
20 km/h az 100 km/h

4.5 Rozsah intenzity provozu

4000 vozidel/hod
96000 vozidel/den

4.6 Rozsah pracovnich teplot
-40°C az +70°C

V pripadé, ze teplota méficiho systému se nachazi mimo pracovni rozsah, je méfeni zablokovano.

4.7 Mechanicka odolnost

Konstrukce meéfidla spliiuje pozadavky OOP €. 0111-O0P-C010-15 bod 3.10.1. Pro snimace zatizeni
plati tfida mechanického prostiedi M3 ve smyslu natizeni vlady ¢. 464/2005 Sb.

4.8 Napdjeni
DC10-35V.

5. Zajisténi méridla

Casti, které nesmi byt neopravnéné demontovany nebo justovany uzivatelem, musi byt zajistény
vhodnym zplisobem. Zajisténi se provede na mistech podle ¢l. nize:
Jednotka UnicamWL a vyhodnocovaci jednotka jsou umistény ve spoleéném rozvadéci.

Hlavni stitek méridla je umistén na krytu jednotky UnicamWL nebo alternativné v blizkosti jednotky
uvnitf rozvodné skiiné Hlavni Stitek se pii pokusu o odstranéni zni¢i nebo musi byt zajistén ovéfovaci
znackou. V blizkosti hlavniho $titku je umisténa hlavni ovéfovaci znacka.
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5.1 Zajisténi jednotky UnicamWL

Pomoci zajiStovacich znacek (ovéfovacich nalepek) lze zajistit délici rovinu skiiné jednotky nebo
alternativn€é hlavy Sroubli vika jednotky. V rozvadééi je také mozno jednotku zajistit (spojit)
s konstrukci rozvadéée olovénou plombou na lanku.

V blizkosti hlavniho $titku je dale umistén Stitek s hodnotami kalibraénich konstant ziskanymi pfi
poslednim nastaveni vah.

Hlavy
Sroubil

-1.
o

f/.
_J.“_." Délici rovina

skiiné

Spojeni
s konstrukei
rozvadéce

Obr. 8 Zajisténi jednotky UnicamWL

5.2 Zajisténi vyhodnocovaci jednotky

Pomoci zajiStovacich znacek (ovéfovacich nalepek) lze zajisti délici rovinu skfing. V rozvadéi je
mozno jednotku zajistit (spojit) s konstrukci rozvadéce olovénou plombou na lanku. V piipadé
pfitomnosti Sachty vyménitelného pamétového média lze tuto Sachtu zajistit pomoci zajistovacich
znacek (overovacich nalepek).

Délici rovina
skriné

Fresane b Sachta pro
vyménitelna média

Spojeni
s konstrukci
rozvadéce

Obr. 9 Zajisténi vyhodnocovaci jednotky




Revize 1 TCM 128/11 - 4831 14/14

6. Znaceni na méridle

Znaceni na meridle spliiuje pozadavky OOP ¢. 0111-O0P-C010-15 bod 4.1 a 4.2,
Na hlavnim §titku vah musi byt uvedeny minimalné nasledujici udaje:
- identifika¢ni znacka vyrobce;
- oznafeni typu méfidla;
- vyrobni &islo;
- pokud méfidlo neni vhodné, resp. uréeno, pro vazeni vozidel specifickych vlastnosti (napf.
konstrukce odpruzeni naprav, uréitého poctu naprav) nebo prevazejicich bfemena uritych
specifickych vlastnosti (napf. kapaliny) musi byt oznaceny upozornénim o omezeni vhodnosti

pro vazeni s jednoznacnou specifikaci druhu a rozsahu takového omezeni (je-li to u
pfisluiného méfidla relevantni);

- maximalni prejizdéci rychlost vozidly, v km/h;
- smér vazeni (je-li to u piislusného méfidla relevantni);
- napéti napajeciho zdroje, ve V;
- kmitocet napajeciho zdroje, v Hz;
- rozsah pracovni teploty (pokud je jind nez —20 °C az +40 °C), ve °C;
- identifikace software (je-li to vhodné);
a nasledujici udaje o metrologickych parametrech:
- horni mez vazivosti Max = ....., v kg nebo t;
- dolni mez vazivosti Min = ....., v kg nebo t;
- hodnotudilkud = ....., vkg nebo t;
- maximalni pracovni rychlost vipax = ....., v km/h;
- minimalni pracovni rychlost v, = ....., v km/h;

- znacka schvaleni typu v souladu.

7. Doba platnosti ovéfeni

Doba platnosti ovéieni je stanovena vyhlaskou Ministerstva primyslu a obchodu.
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